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  فرم طراحي برنامه درسي
  مشخصات مدرس _الف

  بهداشت محيط  گروه آموزشي:         بهداشتدانشكده:               )دانشگاه صنعتي همدان( زادهرمضانعلي نقينام و نام خانوادگي: 
  سال    8سابقه تدريس:                   استاديار نشگاهي:به دامرت                                 قدرت -مهندسي برق  دكتري تخصصيمدرك تحصيلي: 

  مشخصات درس _ب
            1تعداد واحد:                                               خبره و اتوماسيون يهاستميس و كاربرد آن در الكترونيكمباني عنوان درس: 

  كارورزي:                            عملي:           كارآموزي:           نظري:
  ندارد دروس پيش نياز:

  1398- 99 سال تحصيلي:                                 دومنيمسال: 
  مشخصات فراگيران: - ج

     گيران:تعداد فرا                 كارشناسي ارشد ناپيوستهمقطع:   سيسات بهداشتي شهري أبرداري و نگهداري از تبهرهرشته تحصيلي: 
  مرد          زن                توزيع جنسي:  - 
  هدف كلي درس: -د

  كنترل و سيستم اتوماسيون تصفيه ساتيتأسمورد كاربرد در  و مدارهاي و قطعاتو الكترونيك صنعتي شناسايي مباني الكترونيك 
  
  ارزيابي پيشرفت دانشجو در درس منظوربه يازبنديامت - ـه
  

 درصد از كل امتياز تعداد امتياز دانشجويهاتيفعال رديف

 5 (جلسه)17 حضور فعال در كلاس 1
 5 (مورد) 4 كلاسي سؤالات 2
 30 آزمون 1 ترمانيمامتحان  3
 - - پروژه درسي 4
 - - ترجمه-كنفرانس 5
 - - فعاليت عملي و گزارش كار 6
 - - )  ساير(  7
 60 آزمون1 امتحان پايان نيمسال 8

 %100  كلجمع
  
  افزايش راندمان: منظوربهنتايج ارزشيابي  ليوتحلهيتجزشيوه  - و

يمبيشتر زمان بيشتري اختصاص داده  تردهيچيپ، براي مباحث كلاسي در صورت نياز يادورهبر اساس ارزيابي 
  . شود

  



  ٢

  
  
  براي بخش نظري و عملي هر يك در برگه جدا ثبت شود)( :درس يبندزمانبرنامه   -ز
 اهداف كلي جلسه عنوان مبحث تاريخسهجل

 آن  يكاربردهاتعاريف، تاريخچه، اهميت اتوماسيون و  مقدمات  1
 يهاشبكهآشنايي با   2

 برق
مرور خواص و كاربردهاي ساختار شبكه برق (قدرت) از توليد تا توزيع، اصطلاحات مهم، 

 اتصالات ستاره و مثلث
الكتريكي موتورهاي   3

DC 
 هاآنو مزايا و معايب  DCانواع موتورهاي  يبنددستهساختار و  آشنايي با

موتورهاي الكتريكي   4
AC 

 هاآنتك فاز و سه فاز و مزايا و معايب  ACانواع موتورهاي  يبنددستهآشنايي با ساختار و 

كنتاكتورها و مدارهاي   5
   فرمان

 يي با چند مدار فرمان مهمآشنايي با اصول عملكرد كنتاكتورها، مدارهاي فرمان و آشنا

 ، ساختار كلي و اهداف طراحي و كاربردهاهامبدلآشنايي با انواع  هامبدلمعرفي   6
 سوسازكيو آشنايي با ديود و مدارهاي  هامبدل، انواع يهادمهينآشنايي با انواع كليدهاي  ديودي يسوسازهاكي  7

 كاربردهاتك فاز و سه فاز، تحليل و
 يزهاسوساكي  8

 شدهكنترل
 كاربردهاتك فاز و سه فاز، تحليل و  شدهكنترل سوسازكيآشنايي با تريستور و مدارهاي 

 كاربردهاو  هاليتحلقطع و وصل و كنترل فاز، انواع تك فاز و سه فاز،  يهاروش  AC/AC يهامبدل  9
 ايزوله يهامبدلت و معرفي باك و بوس يهامبدل، تحليل و كاربردهاي يبنددسته DC/DC يهامبدل  10
 اينورترهاي تك فاز و سه فاز، كليد زني موج مربعي و    DC/AC يهامبدل  11
در  PWMتكنيك   12

  اينورترها
  در اينورترها و روش كنترل ولتاژ و فركانس  PWMمدولاسيون پهناي پالس يا 

درايو موتورهاي سه   13
 فاز

 درايو موتورهاي القايي سه فاز يهاكيتكنرل و كنت يهاروشآشنايي با ساختار درايو، 

 هاآنو اصول عملكرد  يبنددستهمعرفي انواع حسگرها،  حسگرها  14
 PIDو  PIمقدمات اتوماسيون، بحث كنترل حلقه باز و حلقه بسته، معرفي كنترلرهاي  مفاهيم اوليه كنترل   15
آشنايي با   16

 PLCو  هازپردازندهير
و  PLCدر اتوماسيون و كنترل، فناوري  مورداستفادهديجيتال  يهاياورفنمعرفي انواع 

  كاربردي يهامثال
اتوماسيون   17

 تصفيه يهاستميس
 يه نوعي فسيستم تص چندنقشه اتوماسيون بررسي شماتيك و 

امتحان پايان  ----- 
 نيمسال

 

 


